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• NMEA2000 (VIRRANSYÖTTÖ)

• NMEA0183

• I2C QWIIC

• VIRRANANTO 5V JA 3V
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• ELEKTRONINEN KOMPASSI, KIIHTYVYYS- JA KALLISTUSANTURIT

• SPARKFUN ATMOSPHERIC SENSOR BREAKOUT - BME280 (QWIIC)
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Avaa uusi terminal ja lisää overlayt:

sudo nano /boot/config.txt

Lisää nämä rivit tiedoston loppuun:

enable_uart=1

dtparam=i2c_arm=on
dtparam=spi=on

dtoverlay=mcp2515-can0,oscillator=16000000,interrupt=25

dtoverlay=spi-bcm2835-overlay

Paina CTRL-x tallentaaksesi ja poistuaksesi.



Sitten konfiguroidaan UART:

sudo raspi-config

Valitse 3 Interface Options, I6 Serial Port
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